Projekt: Vozik NoLimit Priloha €. 2
Vyvoj a konstrukce bezbariérového elektrického invalidniho voziku

Parametry stavajicich elekirickych invalidnich voziku

Mechanickd ¢ast

+ geometrie podvozku je pevné nastavena

neprekond podélné a pricné prekdzky vyssi nez cca 5-7 cm (neprekond vstupni
schod)

minimdalni vyska sedu je nedostacujici (nezajede pod stUl s klasickymi rozméry,
nezajede pod volant)

neprizpUsobi se za jizdy podélnému sklonu terénu (nebezpecné se nakldni - riziko
preklopeni)

rozsah prizpUsobeni se za jizdy pricnému sklonu terénu je nedostatecny

primérnd sitka podvozku je 63-65 cm (nebof stabilita a tézisté musi byt zajistény
Sifkou podvozku)

« vozik neni vybaven kotvicim systémem (nelze pripevnit k podlaze vozu Ci pouzit jako
sedadlo pro fidice)

Elektricka ¢ast

«  2ks pohonnych motord s max. vykonem cca 400W/200o0tdcek - max. rychlost
omezena na 12km/h, max. stoupavost 18% (nemoznost ujet UtoCnikovi v pripadé
napadeni, Ci se rychle dostat z nebezpecné dopravni situace, limitace prfi prudkém
stoupdni)

« softwarové omezeni rychlosti bez moznosti mechanického nastaveni (dfive feseno
potenciometry ve standardni vybaveé)

« bezsystému ochrany Zivotnosti baterie - baterii je mozno opakované zcela vybit

Komunikace

s 74adné systémy pro komunikaci s okolnim prostredim

Doplrky, dopliikové systémy

« mdlo vyrazné osvétleni (vozickdri jsou UCastniky silni¢niho provozu, ale jejich vnéjsi
osveéetleni je nedostatecné)



